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2016. november 24-én, a hagyomanyoknak megfelelGen, november utolsé csiitortoki
napjan keriilt megrendezésre a Robothadviselés 2016 szakmai tudoméanyos konfe-
rencia az Nemzeti Kozszolgalati Egyetem (NKE) Hadtudomanyi és Honvédtiszt-
képz6 Kar (HHK) Disztermében. Szervezdje a HHK Katonai Uzemeltetd Intézet (KUT)
Elektronikai Hadviselés Tanszéke és a Magyar Hadtudomanyi Tarsasag (MHTT)
Elektronikai, Informatikai és Robotikai Szakosztalya volt. Az idén is tobb mint
130 szakember és a robotika irdnt érdekl6dd vendég latogatta meg a rendezvényt.

k

Dr. habil Vanya Lészl6 ezredes a KUI igazgatéja koszontotte a megjelent vendége-
ket, az elndkségben helyet foglalé dr. Boldizsar Gabor ezredest, a HHK dékénjat,
Tombol Laszl6 ny. vezérezredest az MHTT elnokét, és kiilon tisztelettel kdszontotte
dr. Csatari Sandor ny. mk. vezérérnagyot, egykori radidelektronikai f6n6kot, vala-
mint prof. dr. Makkay Imre ny. mk. ezredest, a Robothadviselés konferenciasorozat
életrehivojat, egykori tanszékvezetSt. A dékani és elnoki koszont6k utan a konferen-
cia négy plendris el6adassal vette kezdetét.

Két el6adasban el6bb prof. dr. Kovacs Laszl6 ezredes mutatta be a Kdzigazgatas
Fejlesztési Operativ Program (KOFOP) 2.1.2 projektben benyuijtott Kiberbiztonsdgi
Kiemelt Kutatémiihely pélyazati anyagat, célkittizéseit, {6 mérfoldkoveit, majd ezt
kovetSen dr. Németh Andras ismertette a Korszeril technologidk a kozszolgdlatban elne-
vezésii Kiemelt Kutatémitihely céljait és négy f6 kutatasi blokkjat, amelyek részletes
bemutatasara a délutdni panelek sordn sor keriilt.

A plenéris el6adasok sordban az ESA Rosetta nevti, kdzel hiiszéves missziéjanak
bemutatdsa kovetkezett, amely program a 67P Csurjumov-Geraszimenk¢ {istokdsnél
2016 szeptemberében zarult. E program eredményeir6l, az els6 részletes tistokos-

1 Az elSadasok tartalmi leirdsahoz szerzg részben felhasznalta az eladok altal a konferencia programja-
hoz megkiildott reziiméket.
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térképrdl, a valtozatos felszinrdl, az tistokos meglepd fizikai és kémiai tulajdonséagai-
rél szamolt be Palos Zoltan, Baksa Attila, Szalai Sandor, Varhalmi Laszl6, Vizi Pal
Gébor A Rosetta misszid és Philae leszdlldegység eredményei, a Philae leszilldegység kozponti
hibatolerdns szdmitogépe cimii el6addasa, aminek az adott kiilonos jelentGséget, hogy a
Rosetta Philae leszalldegység hibatolerans fedélzeti szamitégépe (CDMS) a KFKI-ban
késziilt.

Dr. habil. Molnar Andrés Légi felvételek fotogrammetriai feldolgozdsinak kiilonbiozd fel-
haszndldsai cim{ el6addséban a 19. szazad kozepe 6ta elvben mar ismert fotogrammet-
ria Gj lehetGségeit mutatta be a korszer( technikai adta lehet§ségek kordban. A szami-
tastechnika fejlédésével az igen sok, ismétlédd szamitas automatikus elvégzésével a
korszerti fotogrammetria Gjabb felhasznalasi teriiletekre nyit kaput. Megfelel§ feltéte-
leknek eleget tévs 1égi felvételek felhasznalasaval készithetSk egy tertiletrdl ortofotok
vagy 3D terepmodellek. LehetSség van felhasznalasukkal meghatarozni egy-egy terii-
let térfogatat (domb, vagy hegy illetve kiilszini banya). A 3D terepmodellek készitésé-
nek technikdja valtozo, fliggden a fényképezni kivant teriilet vagy objektum jellegétol.
Megfelel6 technikak kialakitasaval épiiletek vagy mas, kis kiterjedésti, a lokalis kor-
nyezetbdl kiemelkedd tereptargyak 3D modelljei is elkészithet6k. Az igy kapott
modellek nem csak latvanyosak, de kozvetlen mérésekre is alkalmasak.

k

Rovid kévésziinet utan, az NKE HHK Zrinyi termében megkezdte munkdjat az
UAVZszekci6 Seller Rudolf és Rosner Vilmos UAYV felderités és klasszifikdcié cimt el-
adasaval. Az el6ado, Seller Rudolf dsszefoglalta a kiillonbozd fizikai elvek mentén
megvalosithat6 felderitési modszereket és jellemzdGiket. Részletes bemutatasra keriilt
egy konkrét szenzor, a 4D UAV felderit6 radar, melynek fejlesztésében kutat6cso-
portjuk meghataroz6 médon vett részt. A 4D UAV radar miikodési elvének, felépité-
sének bemutatdsan tal az eszkozzel készitett konkrét mérési eredmények is bemuta-
tasra kertltek.

Ezt kovette dr. Horvath Zoltan Kis- és kizepes magassdgii feladat végrehajtdsa pildta
nélkiili repiil6gépekkel. Az dsszekittetés stabilitdsinak elemzése Digitilis Domborzat Modell
alkalmazdsdval cim{ el6adasa, amely bemutatta az optikai lathatésdgon, valamint a
radi6 tavvezérlésen alapulé UAV-kiildetés-végrehajtas alapvetd kritériumait. Meg-
vizsgalta a domborzat hatasat a hulldmterjedésre, és négy hulldmterjedési modell
alkalmazéséaval értékelte a hulldmterjedési modellek viselkedését, majd az eredmé-
nyek alapjan ajanlast tett egy hullimterjedési modell alkalmazéséara, mely modell
alkalmas lehet fedési- és arnyékdiagramok elkészitésére is.

Sziills Adam és Seller Rudolf UAV felderités multilaterdcids radarral cimd elGadasa-
ban a hallgatésag megismerhette a multilateraciés helymeghatérozas elveit, alkalma-
zasi lehetGségeit az UAV-ok telemetriai rendszereinek mérése alapjan. Igazolasra
keriilt, hogy a multilateraciés rendszer alkalmas védett objektumok kijel6lt korzeté-
ben az aktiv sugarzassal rendelkez8 UAV eszkozok felderitésére tobb vételi pontrol
szarmazd mérési eredmény feldolgozasaval.

2 Piléta nélkiili repiilégép (angolul: Unmanned Aerial Vehicle — UAV)
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Brassai Sdndor Tihamér UAV rendszerek tdmogatdsa tijrakonfigurdlhatd hardver erdfor-
rdssal cim{i el6adaséban elemezte az UAV-rendszerek biztonsagos tizemeltetése szem-
pontjabdl szamos kritikus részfeladatokat. A bemutatott kutatas az UAV-rendszer koz-
ponti vezérl6 rendszereként tGjrakonfiguralhaté magot is tartalmazé SoC fejleszt6lapot
alkalmaz. A vizsgélt rendszerbe dgyazott processzormagokon Arch Linux operacids
rendszer futott. Az egyes részfeladatok valdsidejii megvaldsitdsara és biztonsagos
miikodésére a részfeladatok hardveres megvalésitasat javasoltak.

A délel6tti panelt Arvai Laszo, Petd Albert Pil6ta nélkiili, helybél felszdlld, merev-
szdrnyas repiil6gép stabilitds-szabilyzo rendszerének fejlesztése cim el6adasa zéarta. Az
el6ado érzékletesen mutatta be, hogy a pilétanélkiili 1égi jarmivek repiilésvezérls
rendszereinek egyik legfontosabb feladata a jarmi stabilitdsanak biztositdsa minden
repiilési helyzetben. Ez kiilondsen bonyolult probléma a helybdl felszall6, merev-
szarnyas repiil6gépek esetében, amelyeknél a vizszintes repiilés, fiiggeszkedés és az
ezek kozotti atmeneti repiilési szakaszokban igen dsszetett beavatkozo szerveket kell
megfelel6en miikodtetni, hogy minden helyzetben biztosithato legyen a repiilgép
stabilitdsa. Ehhez a hagyomanyos UAV-oktdl is komplikéltabb, specialis szabalyzé-
korok, szabalyzasi algoritmusok kellenek, a fejlesztésiikhoz pedig nélkiilozhetetlen
egy valdsidejd szimulaciés kornyezet kialakitasa.

sk

A Diszteremben ez id6 alatt a miiszaki kérdések irdnt érdekl6d6 kozonség hallhatott
6t érdekes elGadést, amelyek mindegyike a hazai kutatas-fejlesztési eredmények
egy-egy fontos kérdését mutatta be. E1§szor dr. Hetényi Tamés, Miké Gyula, dr. Kazi
Karoly Korszerii technoldgidkon alapuld fejlesztések a BHE-nél cimti el6adasaban Miko
Gyula a Bonn Hungary aktudlis fejlesztéseit ismertette, Ggymint: SDR*-alkalmaza-
sok, nagysebességti, korszerti kodolasi és modulécids eljardsokon alapulé radi6 adé-
és vevOberendezések fejlesztése, elsGsorban katonai, illetve drkutatdsi célokra;
GPU-technolégia alkalmazasa jelfeldolgozasra, radarképek feldolgozasa, radidve-
vk, irdanymérék fejlesztése GPU-technolégia felhasznalasaval; valamint a VesselSat
miiholdak fazisvezérelt antennéjanak fejlesztése a Nemzetkozi Urdllomésra.

Ezt kovette Pet§ Tamaés és Seller Rudolf elGadéasa Passziv radar elve, realizicio és
kisérleti eredmények cimmel. Kutatécsoportjuk 2 éve vesz részt az EDA MAPIS projekt-
jében, ahol a passziv radarok teriiletén végeznek kutatdsokat. A passziv radar alap-
vetSen abban kiilonbozik a klasszikus aktiv radart6l, hogy nem rendelkeznek
EM-kisugérzassal, a vizsgalo jelet mastdl ,kolcsonzik”. A megvilagité forrasoknak
(illuminator) altaldban miisorsz6rd adok jeleit alkalmazzak. Mivel nincs aktiv kisu-
garzas, ezért miikodése nem is felderithet§ ezen az alapon. Napjainkban a passziv
radarok tématertiilete vilagszerte az egyik legfontosabb radaros kutatasi irany civil és
katonai teriileten egyarant.

Dr. Kazi Karoly, Miké Gyula, Mészoly Gyorgy, Taméské Gabor Ballonos 16gi meg-
figyeld rendszer (BMR) cimi el6adasa a BHE olyan mobil, tobbcéla 1égi megfigyeld
rendszerét mutatta be, amely polgari és katonai-biztonsagi célt felderitési és mas légi

3 Software Defined Radio
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informdcios timogatasi feladatokra keriilt kifejlesztésre. A rendszer j, 1égi, korai el6-
rejelzé és riaszto-képességet nyajt. Alkalmas hatarellendrzési feladatok tdimogaté-
sara, novelheti a hatarvédelmi erdk jelenlegi szenzorképességeit, (ij nappali és éjsza-
kai felderitési képességet hordoz a légi dimenziéban, amely mélységi megfigyelési
képességet is magaban foglal, kitoltheti a meglévé mobil és stabil telepitésti
hékamerdk kozotti megfigyelési réseket, konnyen attelepithets 1égi megfigyelési
képességet teremt a hatar 8 kilométeres mélységében, valamint rendkiviil olcsén
tizemeltethetd, kiillondsebb szaktudast nem igényld, biztonsagos rendszert képez.

Dudas Levente és dr. Gschwindt Andrés el6adasa SMOG-1 spektrum-monitorozd
mithold cimmel a Masat-1, els6 magyar mikromtihold alkotéinak Gijabb véllalkozésat
mutatta be. A SMOG-1 projekt célja az ember 4ltal keltett rddiéfrekvencias szennye-
zettség vagy mas néven RF-szmog (innen a miihold neve) vizsgélata alacsony fold-
koriili mitholdpélyan (~ 600 km) a digitalis mtisorszéré TV-adék (DVB-T) frekven-
cia tartomanyaban. A SMOG-1 PocketQube osztalyt miithold méretét tekintve 5x5x5
centiméter; tomege max. 250 gram. Felépitését tekintve redundéns, hideg tartalékolt,
egy-pont meghibdsodasra méretezett, alrendszer szinti fedélzeti intelligencidval
rendelkezik. Az el6adas soran bemutatésra keriilt a mtihold felépitése, mtikodése, a
magas légkori ballonos spektrummonitorozasi eredmények, tapasztalatok, valamint
a foldi miitholdvezérl§ allomas.

E panel zar¢ eladasat prof. dr. Makkay Imre tartotta Légijdrmiivek autoném hely-
zetjelentd rendszerei (ADS-B, FLARM, OGN-TRACKER) cimmel. Az el6adé a téle meg-
szokott meggy6z8 erdvel indokolta, hogy a ,latni és latszani” probléma a légi-
kozlekedésben miért élet és halal kérdése. A hallgatésagot meggydzte arrdlis, hogy a
radarok radidhulldmainak visszaver§désén alapulé mérSrendszereket az egyre ter-
jed6 autoném helyzetjelent§ eszkozok késziilnek felvéltani. A nemzetkozi
légifogalomban mar rendszeresitett ADS-B mellett a kisgépes repiilésben FLARM és
OGN-tracker berendezések is novekvd szamban miikodnek — nem kis 6romére a
radibamat6rok, ,spotterek” lelkes tdboranak. Az el6addsban az egyes megoldasok
altalanos ismertetésen tal az 1Gj technikai lehetSségekrdl, valamint azok tovabbfej-
lesztésérdl is sz6 esett.

sk

Az ebédsziinetet kdvetSen a Diszteremben a robotikai szekci6 folytatta munkajat.
Els6ként Kopias Péter Rescube Robotics: Magyar robot a Robocup Worldcup Rescue ligdban
cimii bemutatéval egybekotott el6adasara keriilt sor. Kozel tizévnyi hazai robotikai
versenyzés utan egy fiatal mérnokokbol és mérndkhallgatokbol all6 csapat nekivagott,
hogy sajat er6b6l nemzetkozi versenyben mérettesse meg magat. A Rescue Liga az
1995-6s kobei foldrengés utan fogant meg a szervezok fejében, és azéta az egyik leg-
komplexebb versenyszamma valt a Robocup-on beliil, ahol a vildg legnevesebb egye-
temeinek robotikai laborjai mérik Ossze tudasukat évrdl évre felderits, beavatkozo
robotjaik segitségével. Az el6adas soran némi izelitSt kaphatott a hallgatésag a verseny
kihivasaibol, a megoldand¢ feladatokrol, a robot miikodésérdl, a tervezési koncepciok-
rl, és a csapat 2017-es terveirdl is. A csapat a 2016-os RoboCup vilagbajnoksdgon az
aldbbi eredményeket érte el: Major Rescue league 9. hely (kutat6-menekitS robotok
versenyében); Best Outdoor CarryBot (kiiltéri szallité robotok) versenyében 1. hely;
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Design Award Sponsored By Flower Robotics (konstrukciés nagydjij). A konferencia
hallgatésaga meggy6zdhetett arrdl, hogy a csapat egyéni szemléletmddja, kreativi-
tasa lehet6vé tette, hogy ne sablonokat kdvessenek, hanem kreativ, gyakran radikalis
megoldasokkal kompenzéljdk az er&forrasok terén tapasztalhaté hatranyokat.

Az ezt kévets két el6adas az ember és a robot kozotti kapcsolatrdl, interakciorol
sz6lt. El6bb Schmidt Rita Emese Ember—robot interakcid cim( el6adasa azt fejtegette,
hogy ahhoz, hogy a robot-operatorok képzése téméaval mélyen lehessen foglalkozni,
meg kell érteni, hogy az emberek és a robotok hogyan viszonyulnak egymashoz,
hogyan tudnak egyiittmiikddni. Nemzetkozi kutatdsok vizsgaljdk, hogy a robot
hogyan tudja feldolgozni az ember altal adott jeleket, hogyan tudnak a robotok segi-
teni az embereknek. Fontos kutatési teriilet a robotok ember 4ltali elfogadottséga is,
ami példaul a szocidlis vagy a rehabilitaciés robotok esetében alapvetd kérdés lesz.

E téma szerves folytatdsaként kovetkezett dr. Kollar Csaba Szerethetdk-e a robotok?
cimii el6adasa. Az el6add szerint bizonyara sokan fel tudunk idézni olyan filmél-
ményt, amelyben olyan robotok voltak a f§szerepldk, amelyek kedvelhetdk, szeret-
hetSk voltak, esetleg a néz6 a robot szerepével még azonosulni is tudott. Az elGadas
sordn felvillantasra keriiltek olyan fejlesztések (példaul EveR, DER2, Saya, Sophia,
Jangjang), amelyiknél az elsdleges cél olyan robotok megalkotasa, amelyek alapve-
t6en az emberre minél jobban hasonlité androidok, humanoidok. Ez igaz t6bbek
kozott antropometriai jellemzdikre, mimikdjukra, gesztusaikra, hangjukra. Az eld-
adas a tovabbiakban kommunikéciés aspektusbdl elsésorban azt vizsgalta, hogy
milyen lehet, mit6l fiigghet az ember-robot kapcsolat, kialakulhatnak-e emberi
érzelmek, ezek, illetve a kapcsolat elmélyiilhet-e, milyen etikai és egyéb megfontola-
sok vezethetnek ahhoz, hogy a humanoid 1étét titkoljuk, vagy éppen felfedjiik.

A panelt dr. Csuka Antal, Velkei Janos Attila Szem elé vetitett kép dltal segitett tdvve-
zérlés dsszetett irdnyitdstechnikai jellemzdinek hatdsa a robotjdrmil biztonsdgdra cim el6-
adasa zérta. Gyakorlati példakkal keriilt bemutatasra, hogy a val6s idejii képjel el6al-
litas és tovabbitas informatikai eszkozei az utobbi évtizedben milyen gyorsan és lat-
vanyosan fejlédtek, aminek eredményeképpen a kisméretii, szemiivegbe épitett
képmegjelenit6k ma mar mindenki szamara hozzaférhet6k. A VR-szemiiveg kinalta
lehet6ségek a robotiranyitds egy Gj korszakanak kezdetét jelenthetik, amelyben a
latotavolsag mesterséges kiterjesztésének kockazatai még csak most koérvonalazod-
nak. Az el6adas némiképpen aggdédva megallapitotta, hogy a robotjarmtivek iranyi-
taséra hasznéalhaté FPV*-szemiivegek alkalmazasdban hasznélt hordozhaté szami-
tastechnikai eszkozeink teljesitménye korlatozott, az analdg-, és digitalis jeltovabbi-
tasi formak adott feladatra torténé felhasznaldsanak megfontolt mérlegelése

szitkséges, miel6tt baj lenne.
*

Az ebédsziinet utan a Zrinyi teremben a kiberbiztonsagi szekci6 el6adasaival folyta-
todott a konferencia. Els6ként prof. dr. Munk Sandor A kiberbiztonsig és az
interoperabilitds kapcsolatrendszere. EQy kutatdsi feladat keretei cimi el6adasa hangzott el.
Az el6ad6 ramutatott, hogy a kiberbiztonsag, valamint a hatékony egyiittmiikodést,

4 First Person View
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informécié-megosztast biztosit interoperabilitds egymdssal sok tekintetben szem-
ben allé6 kovetelmények. A sziikséges interoperabilitasi képességek megteremtése
biztonséagi kockézatokkal jar, ismert kockazatokat erdsit fel, Gij biztonsagi megoldéso-
kat igényel. Stratégiai szinten a két kérdéskor csak egymassal 6sszehangolva, kol-
csonhatasukat elemezve kezelhet6, szabalyozhat6. Kiemelte, hogy az informéaciébiz-
tonsag szabélyozasdban és megvalositasaban érintett nemzeti és nemzetkozi szinti
biztonségi szervezetek kozotti interoperabilis informacidcsere sziikségessége nem
kérdéses, a kiberbiztonsag egyiittmiikodésre alapulé megoldasa minden stratégiai
dokumentum alapvet6 megéllapitasa. Hangstlyozta, hogy az érintett szervezetek
kozotti interoperdbilis informacidcsere az eredményes és hatékony kiberbiztonsag
egyik lényeges feltétele. Ez megjelenik példaul a k6zos kiber-helyzetkép kialakitésa-
ban, vagy a védelmi eljarasok soran felhasznalt informéacidk (virus mintdk, viselke-
dési mintak, stb.) cseréjében is.

Kovetkezd el6add Szabé Andras volt, aki A kiberbiztonsdg oktatdsinak kérdése a
Kiber-Elektromdgneses tevékenység (Cyber Electromagnetic Activities) tiikrében cim{i el6ada-
saban levezette, hogy az in. CEMA’-miiveletek integréljak a sokéves hagyomannyal
rendelkez6 elektronikai hadviselés, valamint az utébbi években tért nyerd kiber-
hadviselés tdmado és védelmi tevékenységeit. Az is egyértelmiivé valt a hallgatésag
szamara, hogy a kiber és a EM dimenzidk ¢sszekapcsoldsa azonban talmutat ezen a
két tertileten, és tovabbi szakteriiletek (péld4ul hiradé-informatika, spektrumgazdal-
kodas, felderit&-hirszerzd stb.) kozotti koordinéciét igényel. A hadviselésben az Gjon-
nan jelentkezd kihivasokra 1j eljarasok és eszkozok fejlesztésével, valamint az embe-
rek felkészitésével tudunk vélaszolni. El6adéasa tovabbi részében ez utdbbinak lehetd-
ségeit mutatta be kifejezetten a CEMA-mtiveletekre val6 felkésziilés tiikrében.

Béanyasz Péter Kozszféra és kozdsségi média cim( el6adasa azt elemezte, hogy nap-
jainkban a kiber-fenyegetettségek négy tipusat tartjuk szamon: a kiberbtindzést, a
hacktivizmust és kiberterrorizmust, a kiberkémkedést, illetve az ezeket magéba fog-
lal¢ kiberhadviselést. Mind a négy kategodria dnalléan is kiemelt kockazatként jelent-
kezik a kozszféraban, egyarant fenyegetve az allami szervezeteket és a munkavalla-
l6kat. A kozosségi média hasznalatdra vonatkozo statisztikak olyan trendeket jelez-
nek, amelyek megkeriilhetetlenné teszik a témat, anndl is inkdbb, hiszen egy nem
megfelel§ biztonsagtudatossdggal jellemezhet§ munkavéllalé nem csupan sajat
magara nézve jelent veszélyt, de tevékenységeinek igen komoly nemzetbiztonsagi
kockazata is lehet. Az el6adas azokat a teriileteket vizsgélta meg, amelyek a kozos-
ségi média és a kozszféra viszonyaban fenyegetésként értelmezhetdek.

Ez utdn a blokk utan dr. Krasznay Csaba vezetésével kerekasztal beszélgetés zaj-
lott az Elektronikus informacidbiztonsagi Vezet§ szakirdnya tovabbképzésrdl,
a képzés sziitkségességét alatamaszto jogi szabalyozasokrol, lehetSségekrdl és konk-
rét 1épésekrdl az NKE keretein beliil.

Dr. Kun Istvan A dontésképesség problémdja a védelmi szférdban cimi elGadasa
ebben az évben is komoly problémat dolgozott fel, mégpedig azt a jelenséget, hogy a
védelmi szféra munkdjaban is gyakran el6fordulé probléma, hogy intézkedni kell

5 Cyber Electromagnetic Activities — Kiber-Elektromagneses tevékenység
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VANYA LASZLO: A 16. Robothadviselés szakmai tudomanyos konferenciarél

egy nemkivadnatos esemény elharitdsara, mikozben az esemény bekovetkezésérsl
nem 4all rendelkezésre megfelel6 mennyiségii és mindségii informacié. Ilyen helyzet
all els, ha pl. egy informatikai vagy fizikai timadéasnak ,csak” a gyantja meriil fel.
A példaként bemutatédsra keriilt esetben az érintett szervezet hatékony miikodése
szitkségessé teszi az egyszer( és vildgos dontési kritériumok alkalmazédsat. Amikor
testiileti dontést kell hozni, a javaslat elfogadasahoz az igen-nem szavazatok egy el6-
zetes megallapodds szerinti ardnya sziikséges. Kérdés, hogy a dontéshez milyen
minimalis szavazatarany, vagyis konszenzushatér legyen elegendd. Ismeretes, hogy
még az egyszerl tobbségi szavazasi elv is paradoxonhoz vezethet. Az el6adas a tes-
tilleti dontések adekvat konszenzushatardnak megallapitasat segitd, a szubjektivitast
kikiisz6bol6 matematikai-informatikai algoritmus kidolgozasanak bemutatdsaval
igyekezett e problémara megoldast talalni.

A kiberbiztonsagi szekci6 zar6 eladasat Vadasz Pél Ki 6rzi az drzéket? cimmel
hallgathatta meg a szép szamu hallgatésag. Az el6adé vizsgélat ala vetette a hazai
jogi keretrendszert abbdl a szempontbdl, hogy az a modern robotokkal torténd biin-
uldozési, hirszerzési, katonai és nemzetbiztonsdgi informécidkeresést mennyire
tdmogatjak vagy akadalyozzdk. Megéllapitotta, hogy a jogi kornyezet tobb teriileten
is akadalyozza a fenti miikodést. Ezek: a céliranyos keresés kizarélagossaga; az adat-
bazisok dsszekdtésének tiltasa és a profilalkotas tiltasa. Az el6ado Osszevetette ezeket
a korlatokat a mesterséges intelligencia alapti informdciokeresés lehet&ségeivel,
majd kitekintést adott a fejlett demokracidk azon térekvéseire, amelyek ezen a téren
véltozasokat kovetelnek.

k

A délutani rovid sziinetet kovetSen a Diszteremben még négy érdekes el6adést hall-
hattak azok, akik kitartottak a konferencia végéig. El6szor Kurilla Boldizsar Lézeres
kisérleti alapok a robotok kozotti védett optikai kommunikdcio megvaldsitdsdhoz cimd el6-
adasa hangzott el. Az el6ad6 doktori (PhD) kutatdsaban a 1ézeres kommunikaciéval
foglalkozik, amely sordn demonstracids és mérési célokra egy tobb hullimhosszi,
automatizélt 1ézeres fluktuéciés detektorrendszert alkotott meg. A bemutatott Gj
eljaras egyben egy tjfajta megoldas lehet a dronok és mas robottechnikai eszk6zok
kozotti optikai kommunikacié megvalésitdsdhoz, mely magaban foglalja a modulé-
ci6és kodolast, mikdzben a preciz célzasra szolgalé optikai rendszereket sziikségte-
lenné teszi.

Agoston Tibor 3D nyomtatds a kizszolgdlatban? cimii elGadasa részletesebben
kifejtette a reggeli masodik plendris eladasban bemutatott Korszeri technoldgiik a
kozszolgdlatban cimi KOFOP Kiemelt Kutatémtihely egyik pillérét. Az el6ad6 bemu-
tatta, hogy napjainkban a 3D nyomtatds mar komoly gazdaséagi tényezdvé valt,
hiszen segitségével szamos — kordbban koltséges — munkafolyamat optimalizalhato,
illetve akar valthato ki. Az ipar és a ,hobbi” felhasznalok egyarant egyre nagyobb
fantaziat latnak a termelésbe, és mas feladatok megoldasaba toérténd minél nagyobb
aranyd bevondséra, ezért egyre tobb kutatas zajlik mind az eszk6zok, mind pedig a
felhasznalt anyagok teriiletén. Elkeriilhetetlen tehét, hogy vizsgélat targyat képezze,
miként lehetséges a 3D nyomtatds technoldgidjanak a kozfeladatok ellatasanak
technikai kiszolgalasaba val6 bevondsa, illetve a kiilonb6z6 platformok miiszaki
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megoldésaikon keresztiil hogyan, mely teriileteken novelhetik az egyes kozfelada-
tok elvégzésének szinvonalat.

Takacs Sandor Szabuvinyos koziiti jarmiialkatrészek beépitése 1égijarmifvekbe cimi el6-
adasa egy roppant érdekes kérdést vetett fel: miként lehetne a gépjarmiiparban jo6l
bevalt eszkozoket a 1égijarmiivekben is alkalmazni? Egy palyazat keretében keresik
erre a kérdésre is a valaszt. A GINOP 2.1.1.-15-00312 SZAMU palyazatban megfogal-
mazott f6 cél, hogy a légijarmiivek meghajtdsdban a jelentGsen alacsonyabb koltsé-
gekkel tizemeltethetd, mérsékelt kornyezetterhelést jelent6 modern gépjarmtimoto-
rok keriiljenek alkalmazésra. A két autondm ipardg miiszaki szabvanyainak, megbiz-
hat6sdgi mutatéinak megfeleltethetSsége, a modern kozati gépjarmi dizelmotorok
repiil6gépmotorként val6 alkalmazhatéséga a palyazat sordn keriil bizonyitasra. Az
el6ad6 meggy6z&dése szerint az eredmények Gj részpiacot nyitnak az autéipar és
beszallit6i, a gépgyartas szamara. A koltségek csokkenésével szélesebb tarsadalmi
rétegek szamara nyilik lehet&ség pilétaképzésre, a kozforgalmi pilotdva vélasra —
akiknek tobb repiilést tesz lehet&vé, nagyobb gyakorlatot biztosit. Ezek — a koltségek,
koérnyezeti hatdsok kedvezd mutatoi mellett — 6sszességében a repiilés biztonsagat
novelik, erdsitik.

sk

Idei konferencidnk zar¢ el6adését dr. Négyesi Lajos, Szem Géza A torténeti forrdsok
meglrzésének és kezelésének 1ij lehetdségei a digitilis technika alkalmazdsdval cimmel hall-
gathattuk meg. Az els§ hallasra kissé tavolinak tind téma kifejtése sordn az el6adok
bemutattdk, hogy a XX. szdzad végéig a torténeti forrdsok papir alapon vagy
miitargy forméjaban maradtak rank. Ezek kezelése és megérzése olyan szaktudast
igényel, hogy két tudomany, a levéltar és a muzeoldgia 6nallé6 miikodését teszi indo-
koltta. A 21. szazad digitalis technikaja egyre nagyobb mértékben kap szerepet a for-
rasok kezelésében és megdrzésében. El6adasukban ennek meglévd formait mutattak
be, és a jovobenilehet&ségeket vizsgaltak a katonai felsGoktatas forrdsainak feldolgo-
zasat célz6 program titkrében, amely a Korszerii technologidk a kdzszolgdlatban cim
KOFOP Kiemelt Kutatémiihely mésik pillérét képezi és olyan technoldgiai eljaraso-
kat igér, amelyekkel akar a technikatorténet teriiletéhez tartozé muzealis értékek is
megdrizhetSk az utdkor szdmara.

* % %

Minden évben elgondolkodunk azon, hogy aktualis-e, van-e mondanival6ja minden
évben egy ilyen konferencidnak, és minden évben arra a meggy6z&désre jutunk,
hogy van! S6t! Egyre gyorsabban és egyre latvanyosabban fejlédnek olyan teriiletek,
mint az autoném jarmfiivek, a humanoid robottechnika, de konferencidnk masik f6
tertilete, a kiberbiztonsag kérdései, vagy akar a mindennapi informéciétechnolégia,
amely koriilvesz benntinket.

A szervez6khoz érkezett visszajelzések szerint az idei program elnyerte gy a szak-
mai k6zonség, mint a tudomanyos érdeklédésbdl idelatogatok tetszését és sokan jelez-
ték, hogy jovdre is eljonnek. Azon lesziink, hogy 2017. november 30-an ismét tartalmas,
sokak érdekl6désére szamot tartd kérdésekrdl szoljanak el6adéasaink és a ma még csak
terv szinten bemutatott kutatasok eredményeirdl is mielébb beszdmolhassunk.
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